B)E DISIBEINT

Ml

Principi de funcionament

Aplicacio

Propietats de deteccio

Rang de detecci6
Angle del feix

Deriva termica
Resolucié del sensor
Repetibilitat
Histéresi

Error de linealitat

Sortida analogica

Tipus

Funcié

Frequiencia de commutacio
Ajust de sensibilitat

Sortida digital

Tipus
Funcio
Fregliéncia de commutacio
Ajust de sensibilitat

Dades electriques
Tipus
Tensi6 d"alimentacio
Consum
Corrent de fuga
Caiguda de tensio
Arrissat
Retard a la connexio
Indicacio d’estat

Dades mecaniques

Material del cos
Temperatura de treball
Parell d"ajustament
Pes

Proteccio

Curtcircuit
Tensi6 inversa
Induccié

SNU 30P

SENSOR ULTRASONIC

El sensor emet un ultraso cap al material que es vol detectar i mesura el temps que I'eco produit triga
a tornar, convertint el resultat en un senyal eléctric.

Poden detectar objectes de diferents formes, colors, materials i colors, podent ser liquids, solids o
pulverulents sempre que siguin deflectors de el so.

Es imprescindible la preséncia d"aire per propagar el so pel que no poden treballar en instal-lacions a
el buit.

350 .. 6000 mm
15° +/-2%
5%

0,1% del valor fons d’escala
0,1% del valor fons d’escala
1%
1%

4-20 mA
NO/NT
2 Hz
500 ms

PNP + IO-Link
Rampa positiva
1Hz

1s

Connector M12x1, 5 vies.
10..30VCC

25 mA

10 pA @ 30 VCC

2,2 V max. (IL=100 mA)

5%

<= 600 ms

Led verd: Resso - Led groc: Sortida

PBT. Recobriment de Parileno a I'extrem sensor.
-20..+70°C

1,5Nm

17049

Si (autoreset)
Si
Si
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SENSOR ULTRASONIC

CE cULus

Directiva EMC segons EN60947-5-2
IEC EN60947-5-2 /7.4

IP67

#34
M30x1.5 ADJUST

Mi2x1

261

36 13 58
115

La instal-lacié del sensor s’ha de fer usant les femelles de plastic i juntes flexibles subministrades.

En cas de condicions d’instal-laci6 en un suport metal-lic, sigui roscat o no, o usant femelles
metal-liques, tant el suport com les femelles han de connectar-se a terra. A més, la part activa del
sensor ha de quedar allunyat de qualsevol preséncia metal-lica 5 mm com a minim.

Assegureu-vos que la tensié d’alimentacié i I"arrissat de la mateixa correspon als valors especificats.
En cas que el soroll produit per linies de poténcia sobrepassi els valors establerts per la directiva
EMC (immunitat a les interferéncies electromagnétiques), separi els cables del sensor de les linies
d'alta tensi6 i inseriu-lo a una presa de terra metallica. Es aconsellable connectar el sensor
directament a la font d"alimentacid i no a altres aparells. Per allargar els cables d"alimentaci6 i sortida
cal fer servir un cable amb conductors d'1 mm2 amb una extensi6 maxima de 100 m. En entorns
industrials recomanem emprar cables apantallats per prevenir possibles pertorbacions causades pels
camps electromagnetics induits.

No exposi el capcal del sensor a liquids per sobre de 50°C, vapors, acids o dissolvents.

En cas de condensaci6 a l'interior de I'dipdsit, netegi I"extrem actiu del sensor amb un drap humit i
eixugueu. Si el sensor esta mesurant a través d'un espai de temperatura variable, la compensaci6 de
la temperatura sera menys efectiva. L’increment de la temperatura des de la posada en marxa té
influéncia en la lectura del mesurament, que s’ estabilitzara passats uns 20 minuts.

El sensor manté I"dltim ajust que s hagi fet. Per tant, al posar en marxa el sensor després d’estar
desconnectat, es mantindran els Gltims valors establerts en els punts P1 i P2.

550,0
32 !
400, /2R N Labul de so
;g X / | NORMAL
— 250, Objecte:
E 400 x 400 mm
E —_—
- 50
S 00
g joe Lobulo de so
s, %28:3 MITJA
® Objecte:
= 300,
2 350 f/ 400 x 400 mm
D 450, -
T 500,
-550,
o 8000 vooo 5000
d (mm)
1 | MARRO @ vce
s . SORTIDA VSS (-)
2=—————m=p ANALOGICA DIGITAL 6\6
518 ¢>syNe ® ) SYNC
0.
4 = DIGITAL a SORTIDA
By EE ﬂ O vss VCC (+) ANALOGICA
Teach button (AJUST)
LD1 8 LD2 LD1| Estat de la sortida / Ajust
Libs LD2| Estat de la sortida / Ajust
- Ressé / Ajust

SNU 30P - SENSOR ULTRASONIC

www.disibeint.com 214


https://www.disibeint.com

B)EDISIBEINT SNU 30P

SENSOR ULTRASONIC

Operativitat

Sincronisme En aquesta manera de treball tots els sensors
| | | mesuren simultaniament. Tots els terminals de
: : : sincronisme (SYNC) ha d’estar connectats entre
si i el sistema ha d’estar alimentat.
o o o El proglucte a controlar ha de_ s&\er p_Ia iels senso’rs
han d’estar a la mateixa distancia. Aquesta és
e = una condici6 obligatoria per al correcte
funcionament dels sensors.
Els sensors s"han d’ajustar individualment abans
de la connexi6 de sincronisme.

Multiplexat En aquesta manera de treball dels sensors
| | | i mesuren en cadena. Tots els terminals de
) sincronisme (SYNC) ha d’estar connectats entre
si i també a massa (Vss). Alimentar el sistema i

després de 5 segons desconnectar SYNC de
o o 9 P g

massa.

{ Els sensors s"han d’ajustar individualment abans
de la connexi6 de multiplexat.

Mode d ajust
L"ajust rapid es realitza inicament amb 2 pulsacions del boté d"ajust.

La primera pulsaci6 correspon a I"ajust per al valor 20 mA, en realitzar-la es mantindra ences el led
verd i els dos taronges parpellejaran lentament.

Seguidament es realitza la segona pulsacié per configurar el valor 4 mA, els dos leds taronges
parpellejaran rapidament durant 2 segons i s’encendra el led verd.

Ajustar el valor maxim i minim segons com es vulgui rebre la informacié.
S
1) g mE o
N

= MAX = MIN
20 mA 4 mA

MAX = 20 mA
MIN =4 mA

(=

MAX
20 mA 4 mA

MAX =4 mA

MIN = 20 mA
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Configuracié de funcionament

Bloqueig de I"ajust

4
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SNU 30P

SENSOR ULTRASONIC

Per modificar el mode de funcionament s’ha de mantenir
premut durant 8 segons, els leds LD1 i LD2 s’il-luminen

LD1 LD2 intermitentment @10Hz com a confirmacié que s’ha entrat en
mode d"ajust.
LD3
P1(20mA) > P2(4mA) P1(20mA) < P2 (4mA) P1(20mA) = P2(4mA)

~
v PIN G PN PIN 4
DIGITAL DIGITAL DIGITAL
mm mm mm
LED I I LED LED I I
EN MODE FINESTRA D D mm mm B mm
* PIN 4 : S Hilia g
DIGITAL ¥ T DIGITAL DIGITAL v
m " " "
LED : 1 LED LED T ¥
mm mm mm
EN MODE DE DOS PUNTS
PIN &
DIGITAL
Hyst
LED T
D3 EN MODE BGS :
PIN 4 PIN 4 PIN &
DIGITAL DIGITAL DIGITAL
o mm
1 LED; I LED I LED I
1 mm mm m
EN MODE DE PUNT UNIC D D
-
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